SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
INSTALACJE ELEKTRYCZNE

( OGOLNY KOD CPV 45310000-3 )

1. Czs¢ ogolna

1.1. Nazwa zamoéwienia

Realizacja instalacji elektrycznych zwanych z budowbudynkuswietlicy wiejskiej w Brzustowie.

1.2. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszych warunkéw technicznych wykaa i odbioru robot asswymagania dotycice

wykonania i odbioru robét zwkanych z uktadaniem i moram elementow instalacji elektryczne;.

1.3. Zakres stosowania STWIOR

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rgbét stosowana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt21

1.4. Zakres rob6t objych STWIOR

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuszystkie czynnii umazliwiajace i majce na celu

wykonanie instalacji elektrycznych w przebudowywetmpomieszczeniach .
Zakres robot obejmuije:

a) instalacje elektryczneswietleniowe

b) instalacje elektryczne gniazd wtyczkowych ogolnpgeznaczenia

C) instalacg odgromow

1.5. Okréglenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszych STWIORy zgodne z okrdeniami ugtymi w odpowiednich

normach i przepisach, ktorych zestawienie podamekeie 10 STWIOR

1.6. Ogdélne wymagania dotyee robo6t

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jaékach wykonania oraz za zgodstoz dokumentagj

projektows.



Rodzaje (typy) uradzer, osprztu i materialbw pomocniczych zastosowanych do wykania
instalacji powinny by zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. dsstvanie do
wykonania instalacji innych rodzajow (typéw) adzeir i osprztu niz wymienione w projekcie
dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem zachowaaiametrow technicznych lub wprowadzenia

do dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych wwlazujacym trybie z projektantem.

1.7. Nazwy i kody

Grupy robét lub kategorie robo6t , wyszczegdlnianprzedmiarze :

45311100-1 Instalacje wewn.- uktadanie przewodéwnta osprztu instalacyjnego
45315700-5 Montatablic i rozdzielnic

45311200-2 Montaopraw dwietleniowych

45312310-3 Instalacje ochronne (uziemienia, pgtéwnawcze, )

45310000-3 Badania i pomiary

1.8. Wyszczegodlnienie prac towarzysych

Nalezy zapozné sie z opracowaniami bramwymi , w szczegolniei :

- architektoniczno — budowlanej , gdzie wymagarseé je.in. skoordynowanie mocowania opraw

oswietleniowych , przydczenie gniazd itp.
- wentylacyjno — klimatyzacyjnej - gdziegtp urzadzenia wymagage przyhczenia do instalacji
elektrycznych ,

2. Materiaty

Wszystkie materiaty do wykonania instalacji elekiyych powinny odpowiadgarametrom

technicznym wg dokumentacji projektowej i wykazachterialowych oraz

wymaganiom odpowiednich norm i aprobat technicznych

(1) Odbiér materiatow na budowie

» Dostarczone na miejsce budowy materiaty makprawdzé pod wzgédem kompletnéci
i zgodndci z danymi wytwarcy.

* Materialy takie jak np. oprawyswietleniowe, przewody naty dostarczé& na budow
wraz ze s$wiadectwami jakéci, kartami gwarancyjnymi, protokotami odbioru
technicznego.

* W przypadku stwierdzenia wad lub naswegch s¢ watpliwosci mogicych mig€ wplyw
na jaké¢ wykonania rob6t, materiaty nae przed ich wbudowaniem podidldadaniom
okreslonym przez dozor techniczny robot.

(2) Skiadowanie materiatow na budowie



» Skfadowanie materiatdw powinno odbyivaic zgodnie z zaleceniami producentow,
w warunkach zapobiegggych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszerjungasciwosci
technicznych na skutek wptywu czynnikdw atmosfenyeh lub fizykochemicznych.
Nalezy zachowa wymagania wynikajce ze specjalnych wdeiwosci materiatdbw oraz

wymagania w zakresie bezpieagava przeciwpsarowego.
3. Sprzet

Wykonawca powinien iywa¢ tylko takiego sprgtu i maszyn, ktore spetnigjwszystkie
wymagania wynikajce z technologii rob6t i gwarantujwysoka jakos¢ realizowanych
robot.
Do obstugi sprgu powinni by zatrudnieni pracownicy posiadey odpowiednie
kwalifikacje potwierdzone certyfikatami oragtaz pracy gwarantdcy wysoky jakosé

wykonania robot.

4. Transport
Materiaty na budow powinny by przywazone odpowiednimgrodkami transportu, zabezpieczone
w sposo6b zapobieggly uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP iuwitogowego.

5. Wykonanie robot

5.1. Wykonawca przedstawi do akceptacji projektaaipaciji i harmonogram robot uwzdhiajacy

wszystkie warunki, w jakichdala wykonywane roboty instalacyjne.

5.2. Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebéegdezkolizyjnie zinnymi instalacjami
I urzadzeniami, powinna ky przejrzysta, prosta idaegna dla prawidtowej konserwacji oraz
remontéw. Wskazane jest aby przebiegata w liniazigmych i pionowych.

5.3 Przejcia przeZciany i stropy

Przegcia przezciany i stropy powinny spetnianastpujace wymagania:

- wszystkie przdcia obwoddéw instalacji elektrycznych przéegiany, stropy itp. musz by¢
chronione .przed uszkodzeniami.

- przegcia te naley wykonywa w przepustach rurowych,

5.4 Monta sprztu, osprztu i opraw @wietleniowych

Sprzt i osprzt instalacyjny nalgy mocow& do podigda w sposob trwaly zapewnigy mocne
I bezpieczne jego osadzenie.

5.5 Ukladanie przewododw

5.5.1Przewody izolowane w rurkach

a) Ukladanie rur



Rury naley ukiad& na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytasadzonych
w podiazu. Konce rur przed pakzeniem powinny hy pozbawione ostrych krawzi.
Zaleznie od przygtej technologii montau i rodzaju tworzywagczenie rur ze saporaz
sprztem i osprztem naley wykonywa przez:
- wsuwanie w otwory lub kielichy z rownoczesnym ustomniem paiczen,
- wkrecanie nagwintowanych kaow rur,
- wkrecanie nagrzanych koow rur.
tuki na rurach naley wykonywa tak aby sptaszczenie przekroju nie przekraczat 15
wewrgtrznej srednicy. Promié gigcia powinien zapewné swobodne waiganie
przewodow.
Cafa instalacja rurowa powinna dywykonana ze spadkiem 0.1% aby uihwic
odprowadzenie wody powstatej z ewentualnej kondgnsZabrania si uktadania rur
Z wciagnigtymi w nie przewodami.

b) wciaganie przewodow
Przed przysipieniem do weigania przewodow natyg sprawdzt prawidiowaé
wykonanego rurowania, zamocowania §fuzi osprztu, jego paiczenr z rurami oraz
przelotowdc¢.
Wciaganie przewodow natg wykona za pomog specjalnego ospgii montaowego. Nie
wolno do tego celu stosowg@rzewodow, ktore paniej zostan uzyte w instalacji. aczenie
przewodow wykonawg wczéniej opisanych zasad.
Wykonanie instalacji p/t wymagdicdzie:
utozenia przewodéw i zainstalowania osgitz przed wykonaniem tynkowania.
W przypadku wykonywania instalacji na istna@ych scianach niezédne lgdzie wykucie
odpowiednich bruzd pod przewod$iepych wrek pod osprzt oraz ich zatynkowanie.

5.6 taczenie przewoddw

W instalacjach elektrycznych wimzowych hczenia przewodow natg dokonyw& w sprzcie

I osprzcie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stesg polaczen skrecanych.

Przewody musg by¢ utozone swobodnie inie magby¢ naraone na naagi idodatkowe
napezenia. Do danego zacisku naje przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju
i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktorych parBwss przylczone za pomac oczek,
pomigdzy oczkiem a naktka oraz pomg¢dzy oczkami powinny znajdowsasic podktadki metalowe
zabezpieczone przed korgzy sposdb umdiwiajacy przeptyw p#du. Dlugaé odizolowanejyty
przewodu powinna zapewmigrawidtowe przyiczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu niezenpowodowé uszkodzé mechanicznych.



Konce przewoddw miedzianych zgtami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezprmne
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleeazastosowanie tulejek zamiast cynowania).

5.7. Monta tablic rozdzielczych i rozdzielnic
Przed przysipieniem do montar urzadzen przykrecanych na konstrukcjach wsporczych

dostarczanych oddzielnie naje konstrukcje te mocowa do podiga w sposéb podany

w dokumentaciji.

Urzadzenia skrzynkowe dostarczone na miejsce niant&raz z przykgcom do nich konstrukej
wsporcza nalezy wstawt w przygotowane otwory i zaldbetonem.

Tablice w obudowie n@iennej lub zagbionej naley przykrcac do kotew lub konstrukciji
wsporczych zamocowanych w pogio

Po zamontowaniu ugdzenia nalgy:

- zainstalowa aparaty zdjte na czas transportu i dostarczone w oddzielnpak@wvaniach,

- dokreci¢ w sposob pewny wszystkieuby i wkrety w polaczeniach elektrycznych

i mechanicznych,

- zalazy¢ ostony zdgte w czasie monzal

- przylaczy¢ obwody zewntrzne

- przyhczy¢ przewody ochronne.

5.8. Instalacje odgromowe

Budynek wyposzony zostanie w instalagcj odgromow wykonam przy pomocy zwodow
poziomych niskich z drutu Fe/Zp6 mm (uchwyty uniwersalne do blachodachéwki przgine).
Zwody pionowe z drutu Fe/Zip 6 mm prowadzone w rurkach pcv pod watstecieplenia na
elewacji, podczone z uziomem otokowym budynku wykonanym z bddnacynkowanej 25 x 4

mm.

6. Kontrola jakosci robot
(1) Sprawdzenie i odbior robot powinnothyykonane zgodnie z normami i przepisami .
(2)  Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywani@bdt oraz po ich zak@zeniu powinno
podlegd:
- zgodna¢ wykonania robot z dokumentagyrojektows,
- wiasciwe podhczenie przewodu fazowego i neutralnego do odbidmik
- wykonanie pomiaréw rezystancji zolacji, pomiarow utgczndci ochrony przeciw-

porazeniowej, instalacji odgromowej z przekazaniem wgmikdo protokotu odbioru.

7. Obmiar robot
Obmiar robét wykonywany jest z natury i obejmujéééainstalacii elektroenergetycznych.



Jednostlk obmiarowa maze by komplet robét dotyerych poszczegdélnych elementéw i rodzaju

robot.

8. Odbior robot
8.1. Odbidér robodt zanikagych i ulegaicych zakryciu

8.2. Odbiory czsciowe
8.3. Odbiory kécowe

9. Podstawa ptatnéci
Podstaw ptatngci stanowi komplet wykonanych robdt ipomiaréw partaaowych oraz

odpowiednich protokotéw odbioru céto lub elementow robét.

10. Dokumenty zwgzane i odniesienia

[1] PN-IEC 60364 — norma wieloarkuszowa : Instadagektryczne w obiektach budowlanych .

[2] PN-E-04700:1998/2000 — Wytyczne przeprowadzaoi@ontaowych bada odbiorczych

[3] Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004% rsprawie szczego6towego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specytikéechnicznych wykonania i odbioru
robét budowlanych oraz programu funkcjonalnaztkowego ( Dz.U.nr 202/2004 |
75/2005

[4] Warunki techniczne wykonania i odbioru robotowlanych ITB czs¢ D : Roboty
instalacyjne. Zeszyt 2 : Instalacje elektrycznerygnochronne w budynkacliyteczngci
publiczne.

[5] Specyfikacje techniczne wykonania i odbiorugbbudowlanych ( standardowe ) wydane
przez Grodek Wdraen ..."PROMOCJA” Sp. z 0.0. w Warszawie ; Zeszyty :
- Roboty w zakresie instalacji elektrycznych wewmnych kod CPV 45310000-3
- Instalacyjne roboty elektryczne kod CPV 45B010-9



